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LED 7-segment interface 

ถา้ต่อ LED 7-segment 1 หลกั ใหแ้สดงผลเป็นตวัเลขฐานสิบหกตั้งแต่ 0 จนถึง F 
หมายเหต ุตอน Download ตอ้งเอาสายท่ีต่อขา D0 D1 ออกก่อน 

โปรแกรมที ่1 
unsigned char col;    
const unsigned char pattern[] = 
{0x3f,0x06,0x5b,0x4f,0x66,0x6d,0x7d,0x07,0x7f,0x6f,0x77,0x
7c,0x39,0x5e,0x79,0x71}; 
 

void setup() {                 
  DDRD = B11111111;  //Port D as output   
} 
void loop() { 
  for (int i=0;i<16;i++)    
    
  { 
    PORTD = pattern[i]; 
    delay(400); 
  } 

} 
 

ถา้ต่อ LED 7-segment  4 หลกั ค่าท่ีตอ้งการใหแ้สดงเก็บอยูใ่นตวัแปรแบบอะเรย ์ขนาด 4 ไบต ์

 
โปรแกรมที ่2 
unsigned char col;    
const unsigned char pattern[] = {0x3f,0x06,0x5b,0x4f,0x66,0x6d,0x7d,0x07,0x7f,0x6f}; 
const unsigned char digit[] = {0b11111110,0b11111101,0b11111011,0b11110111}; 
unsigned char dis_buf[4] = {5,7,2,8};  //Display number 
void setup() {                 
  DDRD = B11111111;  //Port D as output   
  DDRB = B11111111;  //Port B as output  
} 
void loop() { 
  for (int i=0;i<4;i++)  
  { 
    PORTB = 0b11111111;             //Blank display 
    PORTD = pattern[dis_buf[i]];    //Out segment 
    PORTB = digit[i];               //Out Digit 
    delay(5);                       //Delay 

  } 
} 

ตวัอยา่งแสดงการใชง้าน Constant array 
และตวัแปรแตวัอยา่งแสดงการใชง้าน 
Constant array 
และตวัแปรแบบ array 
บบ array 
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เทคนิคการเขียนอีกแบบ  เปล่ียนการสแกน display ในฟังกช์ัน่ loop  มาเป็นการท าในฟังกช์ัน่การอินเตอร์รัพท ์

โปรแกรมที ่3 
#include <TimerOne.h> 
unsigned char col;    
const unsigned char pattern[] = {0x3f,0x06,0x5b,0x4f,0x66,0x6d,0x7d,0x07,0x7f,0x6f}; 
unsigned char dis_buf[4] = {5,7,2,8}; 
unsigned char digit;  
void setup() {                 
  DDRD = B11111111;  //Port D as output   
  DDRB = B11111111;  //Port B as output  
  Timer1.initialize(5000); // set a timer of length 1000 microseconds  
  Timer1.attachInterrupt( timerIsr ); // attach the service routine here   
  digit = 0; 
} 
void loop() { 
} 
/// -------------------------- 
/// Scan display 
/// -------------------------- 
void timerIsr() 
{ 
   PORTB = 0b11111111;            //Blank display 
   switch (digit) { 
    case 0: 
      PORTD = pattern[dis_buf[digit]];   //Out segment 
      PORTB = 0B11111110;  
      break; 
    case 1: 
      PORTD = pattern[dis_buf[digit]];   //Out segment 

      PORTB = 0B11111101; 
  
      break;       
    case 2: 
      PORTD = pattern[dis_buf[digit]];   //Out segment 
      PORTB = 0B11111011; 
  
      break;       
    case 3: 
      PORTD = pattern[dis_buf[digit]];   //Out segment 
      PORTB = 0B11110111; 
      break;     
   } 
  ++digit; 
  if (digit > 3) digit = 0;  

} 

 
 

โปรแกรมท่ี 3 และ 4 อยูท่ี่ https://sites.google.com/site/eplearn/arduino-project/24-led-7seg 
 

โปรแกรมท่ี 4 แสดงตวัอยา่งแสดงผลเลขจ านวนเตม็ ตั้งแต่ 0 – 9999 
โดยการค านวณหาค่าเลขแต่ละหลกั หลกัหน่วย  หลกัสิบ  หลกัร้อย  และหลกัพนั  แลว้น าไปใส่ในอะเรย ์
ของแต่ละหลกั 
 
 
 

 
 

https://sites.google.com/site/eplearn/arduino-project/24-led-7seg
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โปรแกรมที ่4 
#include <TimerOne.h> 
unsigned char col;    
const unsigned char pattern[] = 
{0x3f,0x06,0x5b,0x4f,0x66,0x6d,0x7d,0x07,0x7f,0x6f,0x77,0x7c,0x39,0x5e,0x79,0x71}; 
unsigned char dis_buf[4] = {0,0,0,0}; 
unsigned char digit;  
unsigned int count = 0; 
unsigned int c0,c1,c2,c3; 
unsigned char tmp; 
void setup() {                 
  DDRD = B11111111;  //Port D as output   
  DDRB = B11111111;  //Port C as output  
  Timer1.initialize(5000); // set a timer of length 1000 microseconds  

  Timer1.attachInterrupt( timerIsr ); // attach the service routine here   
  digit = 0; 
} 
void loop() { 
  c0 = count/1000; 
  c1 = (count%1000)/100; 
  c2 = ((count%1000)-c1*100)/10; 
  c3 = count%10; 
  dis_buf[0] = c0; 
  dis_buf[1] = c1; 
  dis_buf[2] = c2; 
  dis_buf[3] = c3; 
  delay(10); 
  count++; 
  if(count>9999) count = 0; 
} 
 
/// Scan display 
void timerIsr() 
{ 
   PORTB = 0b11111111;            //Blank display 
   switch (digit) { 
    case 0: 
      PORTD = pattern[dis_buf[digit]];   //Out segment 
      PORTB = 0B11111110;  
      break; 
    case 1: 
      PORTD = pattern[dis_buf[digit]];   //Out segment 
      PORTB = 0B11111101; 
      break;       
    case 2: 
      PORTD = pattern[dis_buf[digit]];   //Out segment 
      PORTB = 0B11111011; 
      break;       
    case 3: 
      PORTD = pattern[dis_buf[digit]];   //Out segment 
      PORTB = 0B11110111; 
      break;     
   } 
  ++digit; 
  if (digit > 3) digit = 0;  

} 

 
งานมอบหมาย  ให้เขียนโปรแกรม  เม่ือกดสวทิช์ SW1 ใหเ้พิ่มค่าหลกัหน่วยและหลกัสิบ  ถา้กด SW2 ให้
เพิ่มค่าหลกัร้อยและหลกัพนั  


